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第一章 LC-820软件概述

第一节 软件简介

LC-820软件是与LC-820L两通道采集板配合使用的动平衡分析计算软件，具有现场单、双面动平衡功能（测量振动时域谱、幅值谱、相位谱，给出平衡质量及角度，给出平衡后结论）；振动测量功能（包括时域分析、频域分析、概率分析、轴心轨迹分析、转速三维谱）；转子平衡数据数据库管理功能；矢量分解功能。

系统要求：

1. 操作系统windows98/2000/xp

2. LC-820采集板及相应传感器

3. 鼠标、键盘、并口

第二节 软件安装及通用操作说明

安装：

1. 运行安装盘中 LC-820动平衡V3.1\installer\disks\setup.exe

2. 确保安装路径为 C:\program files\现场动平衡

3. 按照提示进行安装，确保安装LabView runing-engine

4. 安装驱动程序：选择安装盘中“驱动”文件夹，按照其中并口驱动程序安装.doc文件的说明完成驱动安装。

运行: 开始\程序\现场动平衡

通用操作说明：

1. 所有的操作界面均可按<Esc>键退出

2. 可用<Tab>键选择不同控件进行操作
第二章 LC-820动平衡使用

执行LC-820现场动平衡程序后，入主界面图2：
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图2：主界面

主界面包括动平衡向导、振动测量、矢量分解、转子信息库、关于、退出，一共六个菜单。以下分别介绍。

第一节 动平衡向导菜单

此菜单为动平衡向导式操作，由此向导可完成动平衡整个过程。动平衡过程如下图：
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图3：动平衡过程图

下面以单面试重法为例显示动平衡向导的使用：

选择动平衡向导后显示如下图4：
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图4：单双面动平衡选择

在此选择单面动平衡，振动测量参数选择速度（可选择加速度、速度、位移）。按确定按钮（或enter键）进入下一步，按退出键（或Esc键）退出动平衡向导。

在此选择单面动平衡，按确定进入下一步转子相关信息输入，如图5：
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图5：转子相关信息输入

在此输入转子编号，机组功率类型、转子类型、转子转速、转子名称、转子质量、平衡等级。因为这些信息将在动平衡过程中计算平衡等级，给出推荐试重等，在结束动平衡操作后存入转子信息数据库供以后查询、导入平衡系数等操作，请认真填写。

按下一步按钮（或Enter键）进入下一步，按上一步键回到上一步，按退出键（或Esc键）退出。

在此按下一步（或Enter键）进入下一步参数相关信息输入，如下图6：
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图6：参数相关信息输入

在此输入传感器灵敏度、注意值、危险值。按Enter键进入下一步初始振动测量如下图：
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图7：初始振动测量

确保采集箱、传感器正确连接好后，按开始测量按钮（或F2键）开始测量，观察测量值较稳定后（此时相位较稳定，变化不超过正负10度），按暂停键（或F3键）暂停测量，并保持测量值。按保存键（或F4）保存测量数据。如图示，初始时振动有效值为1.37，基频振动为1.75。按下一步（或Enter）进入下一步试重法系数法选择，如下图8：
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图8：试重法系数法选择

在此选择试重法算不平衡量，输入试重质量。如以前测量过此转子，已有该转子的平衡系数，可选择平衡系数法算不平衡量如下图9：
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图9：平衡系数法算不平衡量

在此输入系数模、系数角，也可从转子信息数据库中导入平衡系数如下图10：
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图10：平衡系数导入

在此用试重法测量不平衡量，按图8，按Enter键进入试重振动测量如下图11：
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图11：试重振动测量

按F2开始测量，得加试重后振动有效值为2.14，基频有效值为2.90。按F3暂停，F4保存数据。图中显示的数据中，配重角度是以试重块的位置为0度，转子旋转方向的正方向计算的。保存数据后进入下一步，得出不平衡矢量，如下图12：

[image: image10.png]REXHEE

f2LES (S
@, [1045 | f: [79a3 |
MEEBITT :
mEg: -
ERARER, RERENT

WESE SR

E LIS





图12：得出配重

可按极坐标图表示按钮得到较形象的表示，如下图12：
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图13：极坐标图表示

试重（闪烁的绿线）固定为0度，红线表示加配重的角度，蓝线表示减重法平衡时减重的角度，左图表示逆时钟旋转时的角度，右图表示顺时钟旋转时的角度。

如果由于现场原因无法把配重加到配重位置处，可对配重进行矢量分解，在图12中选择矢量分解按钮，显示矢量分解对话框如图14：
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图14：矢量分解

在此选择矢量分解2，如下图15：
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图15：矢量分解2

在图15中输入要分解的角度，按计算按钮得出分解的质量，把分解后得出的两矢量加到转子上，并卸去试重。按退出键（或Esc键）退出到图11。要图11中按下一步（或Enter）进入下一步，如下图16测量残余振动：
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图16：残余振动测量

使用方法如初始振动测量及加试重振动测量。从图中可看出振动有效值减为0.36，基频有效值减为0.12。

下一步进入图17：
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图17：结束

图17中显示动平衡过程中的部分数据，并结出平衡结论及二次平衡矢量值。如未达到平衡要求，可进行二次平衡，在二次平衡前如二次平衡矢量由于现场原因不便加，可按矢量分解按钮分解矢量，过程如图14、图15所示。在此选择二次平衡振动测量，如下所示：
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图18：二次平衡振动测量

二次平衡后，振动有效值为0.37，基频值减为0.07。对比初始振动，可见振动大大减小了，也就是说不平衡量大大减小了。在图18中按Esc键退出至图17，在图17中按退出键结束此次动平衡操作，并把此次动平衡信息存入到转子信息库中。

从主界面图2中选择转子信息库，选择此次动平衡数据并选择打印中转子平衡数据库如下图19：
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图19：转子平衡数据库

第二节 矢量分解菜单

此菜单提供矢量分解功能，当计算出来的不平衡量矢量由于种种原因不能直接加配重平衡时，可对不平衡矢量进行分解。

选择矢量分解，显示如下图：
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图24：矢量分解

包括四种矢量运算方式：

1. 矢量合成：知道两分矢量，计算出合成矢量。

2. 矢量分解1：已知总矢量和两分矢量的质量，计算出两分矢量角度。

3. 矢量分解2：已知总矢量和两分矢量的角度，计算出两分矢量质量。

4. 矢量分解3：已知总矢量和一分矢量角度及质量，计算出另一分矢量质量和角度。

例如选择矢量分解2按钮，显示如下图：
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图25：矢量分解2

在对话框中输入矢量值，按计算按钮可进行矢量计算，按退出键退出。

第三节 转子信息库菜单

选择转子信息库菜单，显示查询界面如下图：
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转子信息库查询

可从转子类型选择框中选择单面转子或双面转子，显示记录数框显示符合当前查询条件下的记录数（默认为查询全部）。查询条件一共有四种：查询全部、按转子编号、按转子名称、按采集时间。选择好查询条件后，按查询键进行查询。

选择删除钮，显示下图：
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转子信息库删除

可按界面上说明删除记录。

选择修改按钮，显示修改界面如下图：
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转子信息库修改

按界面上说明进行修改操作。

选择打印按钮，显示如下图：
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转子信息库打印

可选择打印转子信息报表或转子平衡报表。

第四节 关于菜单

显示软件相关信息。

第六节 退出

退出LC-820动平衡。

注意事项：

1. 角度基准：本软件将试重的位置定为0度角。

2. 角度方向：本系统中以沿转子旋转方向为正方向。

3. 对于双面转子平衡，A面试重与B面试重最好是同样的试重并安装在同样的角度。

4. 对于同一转子，在本软件中用试重法做过一次平衡并把数据保存入数据库后，以后在做动平衡时，可用影响系数法，从数据库中导入平衡系数后不用加试重即可得到不平衡量。

5. 给出的推荐试重及平衡结论与用户输入的信息有关，用户输入的信息要尽量真实。

6. 给出的推荐试重是一个较保守的量，如加上试重后对振动矢量的影响太小，可适当加大试重质量。

7. 测量过程中，不要移动光电传感器，更不要动反光条。选择振动较大的方向测量（对不平衡来说，通常是水平方向）。

8. 转速越大，不平衡振动越明显。较大转速做动平衡较容易。

单双面平衡选择
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