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BY660
微机继电保护测试系统
用户使用说明
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建议：在使用BY660继保测试系统之前

请阅览本机使用说明书！                         
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第一章 装置特点与技术参数
第一节主要特点
1、  满足现场所有试验要求。既可对传统的各种继电器及保护装置进行试，也可对现代各种微机保护进行各种试验，特别是对变压器差动保护和备自投装置，试验更加方便和完美。
BY660型具有标准的四相电压，三相电流同时输出，电压125V、相，电流40A/相。三相电流并联可达120A。

2、  各种技术指标完全达到电力部颁发的DL/T624-1997《继电保护微机型试验装置技术条件》的标准。

3、  单机独立运行，内置高性能工控机，主频300--600MHz，内存512M，硬盘4--12G，运行Windows XP操作系统。

4、  国内同行业首先采用进口拉丝不锈钢面板，不锈钢键盘，同时采用触摸式鼠标，克服了轨迹球鼠标操作不灵活、容易损坏的缺点，并选用8.4寸,分辨率为800×600的TFT真彩显示屏,使得单机整体操作方便自如,经久耐用。
5、   主控板采用DSP+FPGA结构,16位DAC输出,对基波可产生每周2000点的高密度正弦波,大大改善了波形的质量,提高了测试仪的精度。
6、  功放采用高保真线性功放,既保证了小电流的精度,又保证了大电流的稳定。

7、 采用USB接口直接和PC机通讯，无须任何转接线，方便使用。

8、  可连接笔记本电脑运行。笔记本电脑与工控机使用同一套软件，无须重新学习操作方法。

9、   具备GPS同步试验功能。装置可内置GPS同步卡（选配）通过RS232口与PC机相连，实现两台测试仪异地进行同步对调试验。

10、  配有独立专用直流辅助电压源输出，输出电压分别为110V（1A），220V（0.6A）。以提供给需要直流工作电源的继电器或保护装置使用。

11、  具有软件自校准功能，避免了要打开机箱通过调整电位器来校准精度，从而大大提高了精度的稳定性。

第二节  技术参数

BY660技术参数

1、交流电流源:
相电流输出（有效值）：  0--40A/相  精度：0.2%
三相并联输出(有效值)： 0--120A/三相同相位并联输出

相电流长时间允许工作值(有效值)： 10A

每相最大输出功率 ：420VA
三相并联电流最大输出功率 ：900VA
三并电流最大输出允许工作时间 ：10s
频率范围： 0--1000Hz    精度：0.001Hz
谐波次数： 2--20次      相位：0--360°    精度：0.1°
2、直流电流源:
电流输出：  0--±20A/相   精度 0.2%
3、交流电压源:
相电压输出（有效值）： 0--125V/相  精度：0.2%
线电压输出（有效值）： 0--250V
相电压/线电压输出功率 ： 75VA/100VA
频率范围： 0--1000Hz  精度：0.001Hz
谐波次数： 2--20次    相位：0--360°   精度：0.1°
4、直流电压源:
相电压输出幅值：0--±150V   精度：0.2%
线电压输出幅值：0--±300V    

相电压/线电压输出功率： 90VA/180VA
5、开关量端子:
开关量输入端子：  8对

空接点： 1--20mA，110V装置内部有源输出
电位翻转： 0--6VDC为低电平

           15--250VDC为高电平

开关量输出端子：4对，空接点  遮断容量：110V/2A，220V/1A。

6、时间测量范围:  

范围：1ms--9999s    测量精度：1ms
7、体积重量:
体积： 365(mm )×400(mm )×195 (mm )   约18Kg

8、电源:
AC220V±10%   50Hz   10A
第2章 装置硬件结构 
第1节 装置硬件组成

1、 内置高性能工业控制计算机

本装置采用高性能工控机作为控制计算机，配置512M内存，4--12GCF卡，预装Windows XP操作系统，面板带有8.4″800×600分辨率TFT真彩LCD显示器,不锈钢优化键盘和触摸鼠标，不用外接键盘和鼠标就可直接使用，装置面板配有两个USB接口，可方便地进行数据存取、数据通信和软件升级等。

2、 DSP数字信号处理系统

采用6000系列DSP控制器作为核心，FPGA可编程逻辑器件输出波形，由于采用的是DDS硬件输出波形的技术，使波形频率和相位精度相当高，同时，该系统与工控机通讯直接采用USB2.0接口，使得数据通讯稳定可靠。

3、 D/A和A/D转换

采用高精度D/A转换器，同时采用有源低通滤波器，使输出波形平滑，幅频特性优良。同时控制系统还保留了12路12位A/D转换电路，可实时采集12路模拟量的输出波形并通过软件在屏幕上显示实际输出的波形，幅值和相位。

4、 高精度线性电压，电流功率放大器

电流、电压采用高性能线性放大器直接耦合输出方式，使电流，电压源可直接输出交流和直流波形，并可通过软件计算输出各种如方波、各次谐波叠加的组合波形，故障暂态波形等，可以较好地模拟各种短路故障时的电流，电压特征。功放电路采用进口大功率高保真模块式功率器件做功率输出级，结合精心合理设计的散热结构，具有足够大的功率冗余和热容量，功放电路具有完备的过热、过流、过压及短路保护，电流回路允许开路，不会损坏装置。面板有电流开路指示灯，以方便用户检查接线正确与否。同时面板还有电压过载或短路指示灯，当电压回路（在有输出情况下）发生短路时，该指示灯亮。大电流限时采用独特的硬件，限时电路，克服了传统的软件限时的缺点，使大电流使用更安全和更可靠。

5、 开关量输入、开关量输出

装置共有开关量输入端子8对，开关量输出端子4对。

开入量由光电隔离器组成,其工作电源为独立的110V工作电源，所以在COM端与开入量之间有110V的直流电压。
开出量由光电隔离器和24V直流继电器组成，其工作电源为独立的24V工作电源，所以在COM端与开出量之间有24V的直流电压。
以下是几种常见的开入量的接线示意图：
1 带电位的空接点
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2 电位翻转
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3 空接点
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6、 专用独立的直流电源输出

装置配有两路110V直流电源电压输出，头尾相接组成+110V、0V、-110V三个端子输出，只能作保护装置的工作电源，不能作为直流操作电源使用。这样+110V、-110V两端子可输出220V直流电压。
ZDKJ343B型：【辅助直流电压输出端子】设计在测试仪的后面板上。

第2节 装置面板说明
一、BY660微机继电保护测试仪整体结构

BY660前后面板介绍
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1、8.4″液晶显示屏。
2、不锈钢键盘。
3、触摸式鼠标。
4、电压短路告警指示灯，电流开路告警指示灯。
5、USB接口，USB1为数据交换用，USB2为外接笔记本电脑用。
6、USB切换开关，当切换开关拨向左边时，为连接工控机通讯；当切换开关拨向右边时，为外接笔记本电脑通讯。
7、DSP控制板复位按钮，当软件显示发送数据失败或无设备连接时，按此按钮，使DSP板复位，同时屏幕右下方可出现USB设备的标记。

8、主机电源开关。为工控机的工作电源。

9、功放电源开关。当需要输出电流、电压时，可开启此电源开关。

10、辅助直流电压输出端子。
11、装置接地端。
12、装置电源输入插座，AC220±10%，保险10A。
13、散热栅格。
14、风扇出风孔。
15、电流、电压输出端子（在装置左侧板）。
16、开关量输入、输出端子（在装置上盖板上）。
第三章  快速入门
第一节  试验注意事项

1、 测试仪装置内置了工控机和Windows操作系统，请勿过于频繁地开关主机电源。

2、 装置面板或背板装有USB插口，允许热拨插USB口设备（如U盘等），但注意拨插时一定要在数据传输结束后进行。

3、 为了保证工控机内置的Windows操作系统能稳定可靠运行，请不要随意删除或修改硬盘上的文件和桌面上的图标，请不要随意操作、更改、增加、删除、使用内置Windows系统，以免导致操作系统损坏。使用USB盘拷贝数据时请一定保证U盘干净无病毒，也请不要利用U盘在本系统中安装其它软件程序。

4、 外接键盘或鼠标时，请勿插错端口，否则Windows操作系统不能正常启动。

5、 请勿在输出状态直接关闭电源，以免因关闭时输出错误以致保护误动作。

6、 开入量兼容空接点和电位（0－250VDC），使用带电接点时，接点电位高端（正极）应接入公共端子COM端。

7、 使用本仪器时，请勿堵住或封闭机身的通风口，一般将仪器
站立放置或打开支撑脚稍倾斜放置。

8、 禁止将外部的交直流电源引入到测试仪的电压、电流输出插孔。否则，测试仪将被损坏。
9、 如果现场干扰较强或安全要求较高，试验之前，请将电源线（3芯）的接地端可靠接地或装置接地孔接地。

10、 如果在使用过程中出现界面数据出错或设备无法连接等问题，可以这样解决：向下触按复位按钮键，使DSP复位；或退出运行程序回到主菜单，重新运行程序，则界面所有数据均恢复至默认值。

第二节  开/关机步骤

一、  开机步骤

1、 首先将测试仪电源线插入AC220V电源插座上，开启主机电源，工控机启动Windows XP操作系统，启动完毕后，主机自动进入测试仪软件主界面。

2、 然后开启功放电源开关，接好电流、电压回路，有必要也要接好开入量，选择相应软件模块进行试验。

注意事项：
①当连接电流回路时，可能会出现打火现象，这是正常的，不必担心。电流回路有20V左右的直流电压。当回路短接后，此电压自动消失。如果想不出现打火现象，可关闭功放电源开关，再接电流回路的线，接好以后再开启功放电源开关，这样就可避免出现打火现象。

②检查接线是否正确。当电流开路指示灯亮起红灯时，说明该相电流回路接线有误；当电压短路指示灯亮起红灯时，说明该相电压回路接线有误。电压短路指示灯是不能自行恢复正常的。当电压回路排除故障后，应关闭功放电源，暂停20秒后再开启功放电源，这时，电压短路灯没有亮起红灯，则说明接线正确。

二、 关机步骤

1、 首先关闭功放电源开关。

2、 然后关闭测试软件菜单。在【开始】栏里点击【关机】，当Windows操作系统提示【可以安全关机了】后，再关闭主机电源，并拨下相关测试连接线，最后将仪器装入包装箱。

第三节  键盘、鼠标操作使用方法

1、 键盘功能及使用方法

BY660型装置的键盘和鼠标如所示：
[image: image18.wmf] 

键盘按键的红色字体为第一功能，黑色字体为第二功能。第一功能以输入阿拉伯数字为主，第二功能以输入26个英文字母为主。【Fn】为功能切换键，当【Fn】按下一次，Fn指示灯发亮，表示目前使用第二功能，当再按下一次【Fn】时，Fn指示灯灭，表示目前使用第一功能，默认状态是第一功能状态。

2、 鼠标使用方法

用中指在触摸板上移动，可使鼠标移动，用食指点击左键或右键，表示选中某菜单。也可双击触摸面板，直接进入菜单选项。

第四节  继电保护试验项目索引

1、继电器类试验
	继电保护类型
	测试项目
	建议试验的模块
	备     注

	信号继电器
	相应的测试项目
	直流试验

中间继电器

直流试验
	  若是要求交、直流混合输入的中间继电器，请在“交直流试验”模块中测试。

  额定电流太小的信号继电器，可用测试仪的电压回路输出测试。

	时间继电器
	
	
	

	中间继电器
	
	
	

	重合闸继电器
	
	
	

	电流继电器
	相应的测试项目
	交流试验

电流电压

反时限电流继电器

直流试验


	  可在“交流试验”专门的序分量模块中测试序分量继电器。

  也可在“反时限过流”中测试反时限继电器。

	过(欠)电压

继电器
	
	
	

	序分量继电器
	
	
	

	同步检查（或相位比较）继电器
	
	
	

	反时限电流继电器
	
	
	

	差动继电器
	直流助磁特性
	差动继电器

差动试验

谐波试验


	  试验时请参考说明书中的“差动试验”的接线方式正确接线。

	
	谐波制动特性
	
	

	
	比例制动特性
	差动试验、

差动继电器

交流试验
	

	功率(方向)

继电器
	相应的测试项目
	功率方向

交流试验


	  测试功率（方向）继电器前，应预先确定接线类型，和保护大致的动作边界。

	阻抗继电器
	
	
	

	同期继电器
	相应的测试项目
	同期试验

交流试验
	  “同期试验”模块固定由测试仪的UA、UB分别作为系统侧和待并侧电压输出，可测动作频率，动作电压和动作相位，并可进行自动准同期试验。

	频率继电器
	相应的测试项目
	频率试验
	  能测试动作频率和滑差闭锁定值。


2、微机型保护装置试验

	
	继电器保护类型
	测试项目
	建议试验的模块
	备注

	线

路

保

护
	多段过流
	相应的测试项目
	交流试验

频率试验

功率方向
	  只要方法得当，用“交流试验”模块能进行大部分继电器和微机保护的试验，应重点学习该模块。

	
	过（欠）电压
	
	
	

	
	序分量电压电流
	
	
	

	
	频率装置
	
	
	

	
	功率方向保护
	
	
	

	
	重合闸及

转换性故障
	相应的测试项目
	整组试验

状态系列
	  要求测试检同期和检无压，用Ux作为待并侧电压输出，

	
	距离和零序
	距离和零序定值校验
	阻抗阶梯

零序保护
	“阻抗阶梯”和“零序保护”均能一次性自动测试多段、各种故障类型、各种相别的距离和零序定值。

	
	
	阻抗特性
	阻抗相位特性
	

	
	工频变化量距离
	定值校验
	工频变化量距离
	应设置故障电流足够大，比如10~15A（当5A制CT时）。

	
	复合电压闭锁

（方向）过流
	过流、低压、负序电压闭锁过流等
	交流试验


	有的保护的“低电压”和“负序电压”由不同的端子输入，试验时需更换接线。

	
	低周、低压

减载装置
	相应的测试项目
	同期低周

频率试验

交流试验


	若其它条件都满足，装置却不能动作，请确认装置是否还需要同时输入电流和开关接点。

	发
变

组

保

护 
	差动保护
	比例制动特性
	差动继电器

差动保护

交流试验
	发电机差动保护，用“差动保护”进行试验时，可看作接线为Y/Y，高、低压侧平衡系数均为1 的变压器保护。

  “差动试验”注重曲线特性搜索，分比例制动边界搜索、比例制动定点测试、谐波制动边界搜索和谐波制动定点测试，能全面测试差动保护。

	
	
	谐波制动特性
	差动试验

差动保护

谐波试验
	

	
	失  磁  保  护
	相应的测试项目
	交流试验
	  试验时应注意输出的电压、电流的夹角。

	
	励  磁  保  护
	
	
	

	
	复合电压闭锁（方向）过流（后备）
	相应的测试项目
	交流试验
	

	其

它

保

护
	自动准同期装置
	相应的测试项目
	同期试验
	做自动调整试验时，测试各开入量，必须按说明书要求接线。

	
	备 自 投 装 置
	动作逻辑和各开关动作时间
	状态系列
	  试验前预设计试验过程，正确接线是试验成功的关键。

	
	母线差动保护
光纤线路差动保护
	相应的测试项目
	交流试验
	请参见附录6中“南瑞部分保护”有关BP－2B和RCS－915的说明
试验前先确定装置是否形成“自环”，若是，则保护的动作值应等 于其整定值的一半。


第4章 软件操作方法

第1节  软件安装及驱动安装

1、   软件安装

每台装置出厂时都配有软件光盘一张，上面包含三个文件夹，分别为：【SETUP.EXE】、【驱动】和【使用说明书】。工控机出厂前已装好了应用软件和USB驱动，如用户要重新安装，可直接双击【SETUP.EXE】文件，按提示操作，程序将自动完成安装。

2、   驱动安装

插入USB线，电脑自动检测到新的USB设备，选择指定目录安装，进入浏览，找到驱动程序的位置，单击确定就可进行自动安装，安装完毕后，屏幕右下方会弹出类似U盘的标记，移动鼠标到这个位置可查看详细信息，屏幕会显示USB FOR DSP字样，表示驱动安装成功，可以使用了。如工控机要重新安装程序，可将光盘上的文件拷贝到U盘上，将U盘插入工控机的USB1口，在U盘上进行上述安装操作即可。（详细操作请参见附录A）

 3、   主菜单
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4、   系统设置
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本模块用于装置的精度和直流偏移的校准。BY660精度和直流偏移是采用软件自动进行校准，而不是采用传统的电位器调整模式，采用软件校准的优点是精度高，使用方便。使用方法如下：

1) 交流校准

点击【输出交流】，装置按整定值输出每相电压：50V，每相电流：5A。用高精度表测量各相电压、电流的实际输出值，将实际所测得的值全部输入到【测量值】相应栏，再点击【停止输出】，使装置停止电压、电流输出，再点击【交流校准】，输入指定的密码即可。

2) 直流偏移校准

在装置没有输出的情况下，但必须开启功放电源开关，用直流电压表和直流电流表测量各相电压、电流通道的直流分量，将测得的各相直流分量输入到相应的【直流偏移】相应栏里(单位：毫伏，毫安)，再点击【偏移量校准】，输入指定的密码即可。

3) 指定的密码

输入当天的年、月、日期即可。如：2009-3-12。

4) 注意：装置出厂时已校准好了精度，用户在没有标准表的情况下切勿行调整，以免影响装置已校准的参数。
5、报表管理
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可以选择各种试验报告进行预览和打印，也可进行试验报告的整理、删除和拷贝等。

第2节   交流试验

一、界面说明
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【交流试验】模块是一个通用型，综合性测试模块，它有独立的3相电流和4相电压组成（BY660型），通过设置相应的电压或电流为变量，赋予变量一定的变化步长，并且选择合适的试验方式（如手动，自动，动作停止，动作返回），方便地测试各种电压，电流保护的动作值，返回值及动作时间等，并自动计算返回系数。

1、变量选择

可选择单个变量，也可选择多个变量同时可变，在【可变】一栏打“√”即可。

2、变量的步长

可根据测试精度要求选择步长的大小。如：电压步长、电流步长等。

3、【每步时间】

自动试验时每变化一个步长的间隔时间。手动试验时该栏无需设置。

4、【自动试验（动作停止）】

程序输出时，参与变化的量将按设定步长和间隔时间自动变化，其它量值固定不变。直到继电器动作，记录动作值和动作时间。停止输出，程序自动返回。

5、【自动试验（动作返回）】
程序输出时，参与变化的量将按设定步长和间隔时间自动变化，其他量值固定不变。直到继电器动作，记录动作值和动作时间，此时装置还保持输出状态，然后按设定步长和间隔时间向相反的方向变化，直到继电器接点返回，则装置终止输出，并记录返回值，程序自动返回。

6、【手动试验（动作停止）】
程序连续输出当前值，当点击【▲】按钮时，可变的量即递增一个步长，当点击【▼】按钮时，可变的量即递减一个步长。如果继电器动作，可记录动作值和动作时间，这时测试仪终止输出，程序自动返回。

7、【手动试验（动作返回）】
程序连续输出当前值，当点击【▲】按钮时，可变的量即递增一个步长，当点击【▼】按钮时，可变的量即递减一个步长。如果继电器动作，可记录动作值和动作时间，这时测试仪还保持输出状态，用户可手动按原来相反的方向变化步长，直到继电器接点返回，则测试仪终止输出，并记录返回值，程序自动返回。

8、【打开参数】
选择适当的文件夹，打开以前保存的参数。

9、【保存参数】
将当前的参数保存到用户指定的文件夹里。

10、【缺省参数】
将界面恢复到默认参数，一般是：电压初值为57.73V、电流1A、相位互差120°、频率50Hz和正序。

11、【保存报表】

将试验结果文件保存到指定文件夹里，默认：JBCS3/DATA/REPORT。

12、【查看报表】

将JBCS3/DATA/REPORT里的某个文件调出，进行浏览或打印。

13、【虚拟键盘】
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如用户不想用面板键盘，可使用虚拟键盘，用来输入中文或数字。

14、【正序】、【负序】切换

程序自动将B、C两相的相位互换。

15、【序分量切换】

程序自动将参数转换为序分量模式，分别为：U+、U-、U0、I+、I-和I0。电压、电流均以正序、负序、和零序表示，这时必须接入三相电流和三相电压，可直接按序分量变化，以方便做序分量继电器。
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16、【动作开入量】

开入量1--8个任选一个。接入继电器的常开接点或常闭接点。

17、【动作开出量】

当继电器的接点动作时，同时给出一路开出量，通常为开转闭，维持时间为1秒。用于启动录波器或毫秒计。

18、记录变量

有些试验比较简单，所需变量不多，用户可选择所需的变量作为试验结果记录用，这样可使试验报告简洁明了。

19、接点【抖动延时】

有些继电器如电磁型继电器，速饱和变流器等当电气参数接近动作定值时，其接点会产生抖动，使测试仪可能产生误判，因此程序内部有必要设置一个时间，当继电器的接点翻转维持一定的时间后，程序才认定继电器是可靠动作，这样就躲过继电器的抖动，避免出现动作值不准的问题。一般的微机保护延时10—20ms，电磁型继电器、速饱和变流器等的延时时间可适当延长。

二、试验功能介绍

1、电压、电流试验

选择某一相电压或某一相电流为变量，选择自动或手动试验方式变化，直到继电器动作。当电压大于125V，电流大于40A时，电压可采用线电压输出，如UAB、UBC、UCA。电流可采用两相并联或三相并联方式输出，注意，这时电流的相位要选择同相位。大电流输出时间尽可能短，初值可设为90%的定值，以缩短试验时间。做多段式过流保护时，可直接输出1.2倍的电流定值，这样测出的动作时间才准确。

2、频率试验

初始频率的默认值为：50Hz，用户可修改此值。选择频率可变，输入合适的频率步长，点击【开始试验】，所有电流、电压的频率都发生变化。

3、功率方向试验

保护装置一般采用90度接线方式，低电压定值为60V，试验时可设UA=60V，相位为0度；UB=0V，相位为0度；这样，线电压UAB=60V，相位为0度，然后固定电压，IC幅值固定不变（一般取5A），改变IC的相位来测两个动作边界角。90度接线方式按“UAB、IC”，“UBC、IA”和“UCA、IB”方式进行输出。0度接线按“UAB、IA”，“UBC、IB”和“UCA、IC”方式进行输出。灵敏角=（边界角1+边界角2）/2。
4、变压器复合电压闭锁（方向）过流保护
复合电压闭锁（方向）过流保护一般用于变压器后备保护，可用【交流试验】模块进行模拟，操作如下：
4.1、低电压闭锁（方向）过流保护
假设：低电压闭锁定值为60V（指线电压），过电流定值为5A。将测试仪的UA、UB、UC、UN；IA、IB、IC和IN分别接入变压器后备保护的交流输入端，同时将保护出口跳闸接点，接入测试仪的开关量输入端1，设置IA=6A，IB=IC=0，UA=UB=UC=57V，相位互差120度。选择UA、UB和UC同时可变，60/1.732=34.64,用【手动试验】方式同时递减三相电压，当UA=UB=UC=34.64V时，保护动作。
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4.2、负序电压闭锁过流保护
假设：负序电压闭锁定值为7V（相电压），过电流定值为5A。将测试仪的UA、UB、UC、UN；IA、IB、IC和IN分别接入变压器后备保护的交流输入端，将保护出口跳闸接点接入测试仪的开入量1，设置IA=6A，IB=IC=0，UA=UB=UC=0V，相位为0，120，240度（实际为负序）。选择UA、UB和UC同时可变，用【手动试验】方式同时递增三相电压幅值，当UA=UB=UC=7V时，保护动作。
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4.3、接线方式--如图所示：
[image: image24.png]AHQ HhSNE @hEE® ITAD B

= =] o =] ] ] ? "
FEN AESH wesy | AFEE SERE Sums ius w0 VIR AF
w,IRE 0,128 E sneg
wE TE Em TE wE TE M TE | BE 00 ke [ mE
Fox oo | mEsKiow v ewsk]
- skiom  m mEsH
atialioo0
| m s
-

FHETR

fo-000 fo-000

fo-000 20,000 fo-o00 f2a0. 000

fo-000 f2a0. 000 fo-000 20,000

-
-
-
-

[a=C © EiEER
& Fapith @ EiEELE

fo-000 om0 fo-000

%R | prEg | FAREA
HEFAR [ [ ek o TN PR
EFHE P
pagnt 0000 me mwsEfiom s | L[5 L] few

 Ftfidlh

WAERER
FhiEE
i
[
ERE
Ea
EERE
[

G IR





[image: image25.png]AHQ HhSNE @hEEe ITAD B

= [~ L
AFSH BESH RESH

UL IBE

10,000

10,000

10,000

AXE | R |

AR AL
EFHIR (AL
HEER 10,000

p =] & e ?
BERE SERE | EURE 18 W
2, 128E SHEE

i LES —
R
BHAE
[a=C
& Fapith

FARB

& ®F CBA NI TR
SHTERTERESTF AT
fow s ALfs L

WAERER

© EiEER
@ EiEELE

 Ftfidlh

FhiEE

i

ERE

i





第三节   直流试验

本试验模块提供专门的直流电压和直流电流输出，主要是为了满足做直流电压继电器、时间继电器和中间继电器等的试验要求。主界面如图所示，其操作方法和【交流试验】基本相同。
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一、试验功能介绍

1、时间继电器

1.1、动作时间测试

在继电器的电压线圈施加额定直流电压（一般为220V），将继电器的延时动作接点接入测试仪的开入量，设定UA=110V，UB=-110V，将UAB线电压接入继电器的电压线圈，采用【手动试验（动作停止）】方式输出，即可测得时间继电器的动作时间。
1.2、动作电压、返回电压测试

采用单相电压就可完成试验。设UA=50V，选择UA可变，电压步长

为1V，将继电器的瞬时动作接点接入测试仪的开入量，采用【自动试验（动作返回）】模式进行试验，程序自动测试动作电压和返回电压，并计

算返回系数。一般动作电压为110V左右，返回电压为30V左右。
2、中间继电器
根据不同类型选择某相电压或某相电流为变量，采取手动或自动的方式进行试验即可。BY660对中间继电器有专门的测试程序，可参考【中间继电器】模块介绍。
3、信号继电器
由于信号继电器动作电流很小，只有几十毫安，测试仪固有的直流偏移量可能使继电器动作，故无法测得继电器的动作电流。通常我们采用施加直流电压的方法，将测得的电压值除以继电器线圈的直流电阻值，即是继电器的动作电流。如：取电压UA，从0V开始手动按步长0.2V逐步递增，直到4V时，继电器动作，设继电器线圈的直流电阻值为150欧姆（可从继电器线圈上读出也可用万用表测量），则继电器动作电流=4/150=26.67mA。
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4、接线方式--如图所示：
信号继电器接线                时间继电器接线

第四节  频率试验

该模块主要用来测试低周减载和高周切机等保护的各项功能。
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一、【动作频率（返回频率）测试】
起始频率大于终止频率时，是做低频试验；起始频率小于终止频率时，是做高周试验，程序自动判别频率的变化方向。可以采用自动或手动方式进行试验，试验结果由程序自动记录动作频率和返回频率。起始频率输出维持时间一般为3—5秒，以使保护进入正常运行状态。
二、【动作时间（滑差闭锁）测试】
与动作频率（返回频率）测试所不同的是，它是按速率来变化频率的，只能采取试探的方法进行试验。例如：已知某保护的滑差闭锁定值是3.00Hz/s，我们先设置【滑差定值】为3.10Hz/s进行试验，如果保护不动作，我们再设置【滑差定值】为2.90Hz/s进行试验，如果保护动作，则说明3.00Hz/S的滑差闭锁定值是对的。总之，原则上是当设定的滑差值大于滑差闭锁定值时，保护应该不动作；小于滑差闭锁定值时，保护应可靠动作。
三、注意事项
有的保护只需加三相电压就可进行试验，但有的保护有电流闭锁功能，因为没有负荷电流,保护认为没有低周甩负荷的必要。所以还须加三相电流。电压大小一般为58V，电流大小一般为1A左右即可。
四、接线方式--如图所示：
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第五节  同期试验
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本模块用于测试同期装置的动作电压、动作频率、动作角度以及进行自动准同期调整试验。

一、界面说明

1、使用本程序，测试仪只输出电压值，不输出电流值。一般系统侧选UA，待并侧选UB，开入量端子1—8任选一个。可选【手动试验】或【自动试验】。自动准同期调整只有【自动试验】方式。
2、同期装置动作的基本条件
当待并侧与系统侧的频率基本相等、电压幅值基本相等以及角度差小于一定值，同时满足这三个条件时，同期装置立即发出合闸信号。
3、测试项目
3.1、测试动作电压
系统侧电压UA=100V，相位0°，频率50Hz。系统侧参数是恒定值。设待并侧电压UB=90V，相位0°，频率50Hz。可以看出只有幅值不等，其他两项满足条件，采用手动或自动方式递增UB相幅值，当其接近UA相幅值时，同期装置动作，程序记录此时的UB幅值为动作电压值。
3.2、测试动作频率
系统侧电压UA=100V，相位0°，频率50Hz。系统侧参数是恒定值。设待并侧电压UB=100V，相位0°，频率49Hz。可以看出只有频率不等，其他两项满足条件，采用【手动试验】或【自动试验】方式递增UB相的频率，当其接近UA相的频率时，同期装置动作，程序记录此时UB的频率值作为动作频率值。
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3.3、测试动作相位
系统侧电压UA=100V，相位0°，频率   50Hz。系统侧参数是恒定值。设待并侧电 压UB=100V，相位340°，频率50Hz。可以看出只有相位不等，其他两项满足条件，采用手动或自动方式递增UB的相位，当其接近UA的相位值时，同期装置动作，程序记录此时UB的相位值作为动作相位值。
3.4、自动准同期调整
如右图所示，两侧只有相位相等，其他条件不满足同期条件，所不同的是变化频率和变化幅值的命令不是由程序来控制，而是由同期装置的开出量来控制。通过将其接入测试仪的开入量来发出改变频率和幅值的命令。程序定义测试仪的开入量端子5为增频，开入量端子6为减频，开入量端子7为增压，开入量端子8为减压。动作接点可选开入量端子1—4中的任意一个，当满足同期条件时，测试仪记录动作频率和动作电压。
二、接线方式--如图所示：
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三、注意事项

进行同期试验测试时，开始应按下同期装置的启动按钮，同期装置才能进入等待同期状态。试验前，请先查找装置上的同期启动信号输入端子，引出两根线，并先把它们短接，以启动同期装置，然后再开始试验。

另外，有些同期装置能设置同期时间，做试验时，如果同期过程超过该时间，装置将闭锁本次同期合闸，同时发出告警信号。如果要继续做试 验，则应再次按下同期启动按钮，或将上述两根线短接，以再次启动同期装置。

第六节  电流/电压试验
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本测试模块专门用于测试电流继电器和电压继电器。给定电流、电压的起始值和终止值参数、变化步长等参数，程序将自动测试继电器的动作值和返回值，并自动计算返回系数。电流输出方式可选择单相、两相并联或三相并联输出；电压输出方式可选择单相或线电压输出。对于电磁型继电器，应设置合适的接点抖动延时时间，以提高测试的准确性。

一、试验指导

1、电流继电器
将测试仪的输出电流接到继电器的电流线圈，开入量端子1接到继电器的动作接点，当起始电流小于终止电流时，程序将自动按电流递增方式进行测试；当起始电流大于终止电流时，程序自动按电流递减方式进行测试，并自动测试返回电流，计算出电流返回系数。
2、电压继电器
将测试仪的输出电压接到继电器的电压线圈，开入量端子1接到继电器的动作接点，当起始电压小于终止电压时，程序将自动按电压递增方式进行测试；当起始电压大于终止电压时，程序自动按电压递减方式进行测试，并自动测试返回电压，计算出电压返回系数。
第七节   差动继电器
本测试模块可对BCH型差动继电器做比例制动试验，对DCD型差动继电器做直流助磁试验。程序采用二分法自动查找动作边界。
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一、界面说明
1、【测试项目选择】
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、【直流助磁】二项目选一。
2、【测试电流】选择
IA为动作电流（ID）。
IB为制动电流或助磁直流（IZ）。
3、【起动电流】
在没有制动情况下的最小动作电流。
4、【测量点数】一般固定为10个点。
5、【送量时间】为有电流输出的维持时间
6、【复归时间】为无电流输出的时间。
7、开入量选择：1--8路任选一路。
8、制动电流选择和修改。如上图所示，在测试结果栏里有一组制动电流的数据，用户可直接修改。
二、测试原理

程序对每一个制动电流下对应的动作电流进行自动测试，测得相应的一组动作电流，并在坐标系中描绘动作曲线。制动系数的计算由用户在制动电流中选两个点来计算。
三、试验接线--如图所示：
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第八节   反时限过流继电器
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设置一组电流，程序自动测试每个电流下的继电器的动作时间，并在坐标系中绘制动作电流与动作时间的关系曲线。可做单相反时限试验也可做三相反时限试验。
一、界面说明

1、【电流相别】
一般为单相电流，当电流比较大时，可选用两相并联或三相并联输出。当选多相并联时，程序内部自动将电流相位，置为同相位，同时自动将电流平均分配到各相电流输出，用户不必重新计算。做三相反时限时，三相电流同时按调试电流输出，相位互差120度。
2、【测量点数】为10个点
3、【送量时间】有电流输出的时间，必须大于额定电流的动作时间。
4、【复归时间】无电流输出的时间，一般取1--2秒。
5、测试电流（调试电流）
为一组给定的电流数据，用户可以进行修改，固定为10个点。
[image: image41.png]AHQ HHSBE WhEE® I AD

AFSH FESH RESH

SHEE | WATE

WA

PTSRTE | ¢

WA

BRI

FFNEREK

FFANERE

o

o =] aQ a8
RERE SERE | EURE S8

e | Fxg |

# B

R

?
B

=

B

RS

iR

Bl

Tos0x11
0.850XT1
1os0x12
.81z
1.0s0x13
0.850%T3
1.os0xT4
0.850%T4
1osoxT1
0.850XT1
1os0x12

10.500
a.500
7.3
6850
4200
3.200
2100
1500
10.500
a.500
7.3

BT

 Fttidh




[image: image42.png]AHQ HHSBE WhEE® I AD

= [~ L

# B

o =] aQ a8
AFSH FESH wEsH | BERE SERE | SRR 158

SHRE | WANE | wmxm  FRE |

FAES 1

FARES 2

FARES 3
FARK

FHEEH

SERT

ShtERiERERT

18[0-000

R

?
B

=

B

RS

iR

Bl

Tos0x11
0.850XT1
1os0x12
.81z
1.0s0x13
0.850%T3
1.os0xT4
0.850%T4
1osoxT1
0.850XT1
1os0x12

10.500
a.500
7.3
6850
4200
3.200
2100
1500
10.500
a.500
7.3

om0

BT

 Fttidh




二、接线方式--如图所示：
单相反时限接线                 三相反时限接线                                        

第九节 中间继电器

本程序专门用于中间继电器的试验。

一、中间继电器分类

1、电压动作、电压返回
2、电压动作、电流保持
3、电流动作、电压保持
4、电流动作、电流返回
二、电流、电压输出
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本程序所输出的电压、电流均为直流，其中电压输出取UAB线电压，电流输出取IA。
三、参数选择
1、【起始电压】一般为50.00V，【终止电压】一般为220.00V。
2、【起始电流】一般为1.00A，【终止电流】一般为10.00A。
3、【保持电压】一般为110V或220V。
4、【保持电流】一般为2.00A。
5、【电压步长】一般为0.5V或1.00V。
6、【电流步长】一般为0.2A或0.1A。
7、【每步时间】为0.5秒。
8、【抖动延时】一般取50毫秒。
第十节  功率方向
本模块专用于功率方向继电器试验，根据功率方向继电器的接线方式分为两种试验，一是0度接线方式，二是90度接线方式。用户可选任意一种方式接线，程序自动按二分法测试边界角，并自动计算出功率方向继 电器的灵敏角。
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一、电流、电压选择

1、如果0度接线时，选【UA、IA】、【UB、IB】或【UC、IC】。
2、如果90度接线时，选【UAB、IC】、【UBC、IA】或【UCA、IB】。
二、【额定电压】取57.735V，【额定电流】取5.000A。
三、【复归时间】：为无电压、无电流输出的时间。一般为1秒。
四、【送量时间】：为有电压、有电流输出的时间。一般为1秒。
五、【灵敏角】：电压超前电流的角度。（边界角1+边界角2）/2。
六、接线方式--如下图所示：
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第十一节  阻抗阶梯
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本程序用于三段式或四段式距离保护的阻抗定值校验。一般在110KV以上电压等级的变电站中的线路保护，才配备距离保护装置。
1、【相间定值】
相间短路阻抗定值，程序设定有四段，即Z1、Z2、Z3和Z4。可按Z/φ方式输入，也可按R、X方式输入，保护定值一般由纯电抗表示，电阻分量忽略不记，所以阻抗角即灵敏角一般为90度或80度。两种方式任选一种，程序自动进行换算。一般保护只设有三段，试验时可将保护的三段定值输入到定值栏里。如没有第四段定值，可不设该项定值，同时在【测试项目】栏里不选中第Ⅳ项测试即可。
2、【接地定值】
单相短路阻抗定值，程序设定有四段，即Z1、Z2、Z3和Z4。可按Z/φ方式输入，也可按R、X方式输入，保护定值一般由纯电抗表示，电阻分量忽略不记，所以阻抗角即灵敏角一般为90度或80度。两种方式任选一种，程序自动进行换算。一般保护只设有三段，试验时可将保护的三段定值输入到定值栏里。如没有第四段定值，可不设该项定值，同时在【测试项目】 栏里不选中第Ⅳ项测试即可。
3、【故障类型】
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故障类型可分为：AN、BN、CN、AB、  BC、CA和ABC。用户可单选也可多选或 全选，如只想测其中的某一个故障，可单选其中的一项。如想一次全部测完所有项目，可将故障类型全部选中，开入量应选保护的三跳接点。
4、【故障设置】
【故障前时间】：应大于保护装置的整组复归时间，一般为20秒。
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：应大于保护装置第四段阻抗的动作时间，一般为4--5秒。
【零序补偿系数】：单相接地时用，只须输入虚部，一般为0.67。
【Ⅰ段短路电流】：Ⅰ段阻抗一般比较 小，为使短路电压抬高，应将短路电流设置大些，一般为10A。
【Ⅱ段短路电流】：Ⅱ段阻抗适中，所 以可将短路电流设置为中等值，一般为5A。
【Ⅲ段短路电流】、【Ⅳ段短路电流】：因为Ⅲ段阻抗、Ⅳ段阻抗一般比 较大，为使短路电压降低，应将短路电流设置小些，一般为2A或3A。
对于500KV电压等级的距离保护，由于其电流互感器二次额定电流为1A，所以，短路电流一般都设置较小，可根据具体情况进行选择。
5、【测试项目】
本测试项目包含1—4段阻抗定值的0.7倍、0.95倍、1.05倍、1.1倍四种倍数，一般取定值的0.7倍、0.95倍、1.05倍做试验就可以了。也可分段做，不想做的段可不进行选中。保护规程规定，本段的0.95倍必须可靠动作，本段的1.05倍必须是下一段阻抗动作，1段阻抗是瞬时动作，2段、3段阻抗是带延时动作的，动作时间由保护定值单来确定。一般是阻抗越大，动作时间越长，所以，动作时间随阻抗的增大呈阶梯状上升，故也称为阻抗阶梯试验。
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6、【开关量】
保护三跳出口接点，接入测试仪的开入量端子接点的1通道。
7、保护投退
只投距离保护压板，主保护和零序保护压板退出。
8、接线方式--如图所示：
[image: image52.png]AHQ HhSNE @hEEe ITAD B

= =] ] =] & e
AFeN GESH wesH | BERR SERR  GURS HHE BB

WARE | Whwe| FRE  HESH| sem |
e eE
TTmes T [ —
L (T2 | IR
DR~ (L1212 |/

i Ryt
KAEENFAR N " ||eo
AEENF R B

P MRS so

4.0

afE BIEEEES

- #E  BAEE #HE X
4 5. oool [o-500

TR I #$82 [3.00 f2.000 20

WHERIEHIER FRAHE 10
& HEHRE 0.0 2000,
- s pEE— S S T S e T S B

 FEsh

& EER C PERN O EEN





[image: image53.png]AHQ HhSNE @hEEe ITAD B

= =] L s =]
AFSH FESH wEsH | BERE SERE | SRR 1ES

WARE | waee| AxE  WESH| mem |

AR BEE
ST
S|
e

[KI¥T1HevI2
[KI¥T1HevI2 4 [K14T1 |- k2412 | _ — ]

i [K1HT 1 HevT2 [KIT1 |+ [i2¥I2 /|| BLPIRIEEREL

[z [11 411 sv72 [kie71 [+ vtz )7

o MRS 50

4.0

afE BIEEEES

- #E BEEE 3 X
4 /5.000

ShttEETE a2 [ow 2

W A 10

& HEHRE 0.0 2000,
koo % i
e R e R R B e B R

S

& EER C PERN O EEN





第十二节  零序保护
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用于测试距离保护的零序过电流项目，零序过电流一般分为4段，1段电流一般为速断出口，2段、3段、4段电流一般为带延时出口，动作时间与电流的大小成反比。
1、【参数设置】
[image: image55.png]AHQ HhSNE @hEEe ITAD B

AFSH FESH RESH

o

o =] aQ
RERE SERE | EURE S8

WHERE  |ames| Fxe |Wwsm| med |

TR R

© HPEARER
& WP A
C EREARER
W A

TaRESK
SE
Wt

W ERE

EsHeEE (1)
HEHHEE Cr)
RS

WK
WA

PEPIBEDREK = (Te-Tea)/ (ir-Tx0)

WRERS

w2

]

)

[ra %D [mietial

[FERE 0 ~

PEPTRIRDE 2,
4 HEPIIShE
4 HEPIIShE
4 HEPIIEhE

15718
14,868
13,782
11530

=
7.0
6.0
5.5

B

Wi

3
S

a0

8.0

7.0

6.0

5.0

4.0

X

2.0

1o

o 228
0’0 200 40 80 60 16.012.0 14.0 18,0 15 1. (1

S




根据保护定值单，分别输入零序1段、2段、3段、4段的电流定值。正常态时间应大于保护整组复归时间，一般为20秒；故障态时间应大于零序四段的动作时间，一般为4秒。故障相电压应低于58V，一般取20V。
2、【测试项目】
故障类型：AN、BN和CN。可单选， 也 可多选。【正向】是指故障电压超前故障电流的角度为75度；【反向】是指故障电压超前故障电流的角度为255度。
每个零序电流取两个值做试验，分别为1.05倍和0.95倍的定值，规程规定：1.05倍时本段动作，0.95倍时下一段动作。当电流 大于30A时，可采用两相并联方式输出。这时，故障类型必须单选一种，比如AN或BN。
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3、【故障类型】
【合闸角】：0度；【线路阻抗角】：75度；【零序补偿系数KX】：0.67。
4、【开关量】
接点1选择三跳，其他关闭。
5、压板投退
只投零序压板，其他压板退出。
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6、接线方式--如图所示：
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第十三节   整组试验
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本程序可模拟瞬时性、永久性和转换性故障，用于测试线路保护的重合闸试验、后加速以及带开关做整组传动试验。
1、【参数设置】
【故障性质】：瞬时性故障、永久性故障和转换性故障三选一。
【PT安装位置】：母线侧或线路侧。选母线侧时，当开关跳开后，电压回路恢复为正常态电压，电流为0A。选线路侧时，当开关跳开后，电压为0V，电流也为0A。
【合闸角】：故障开始时A相电压的初相位。UA的相位作为基准参考相位。
【负荷电流】：正常态时三相电流的幅值，一般取0.5A，也可设为0A。
【负荷功角】：正常态时各相电流与电压的夹角。一般为30度。
【正常态时间】：一般取20s，以躲过整组复归时间和重合闸充电时间。
【故障态时间】：大于保护的动作时间，一般取3--4s。
【跳闸后状态时间】：应大于保护重合闸的动作时间，一般取1--2s。
【重合后状态时间】：重合后一般为正常态，一般取2s。
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2、【故障1】
第一次故障，故障设置是以距离保护的 阻抗形式来设置的。当保护是110KV以下的线路保护时，只需要过电流就可以了，电压可不接入保护。只将短路电流设置大于过电流定值就可以了。
阻抗定值：输入某段的阻抗定值，灵敏角一般为75度，短路点设为0.9倍整定阻抗，以使保护可靠动作。
【故障类型】：AN、BN、CN；AB、BC、CA；ABN、BCN、CAN和ABC。
【短路电流】：故障相的电流值，应大于保护的动作电流，一般取5A。（故障模型为电流恒定时有效）。
【短路电压】：故障相的电压值，应小于正常电压57V，一般取25V。（故障模型为电压恒定时有效）。
3、【故障2】
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第二次故障，一般为转换性故障，分为重合前转换和重合后转换。重合前转换一般定义为故障1开始后0.1秒转换为故障2；重合后转换一般定义为重合闸动作后立即转为故障2状态。
阻抗定值：输入某段的阻抗定值，灵敏角一般为75度，短路点设为小于整定阻抗，以使保护可靠动作。
故障类型：AN、BN、CN；AB、BC、CA；ABN、BCN、CAN和ABC。一般选与故障1不同的短路类型。
【短路电流】：故障相的电流值，应大于保护的动作电流，一般取5A。（故障模型为电流恒定时有效）。
【短路电压】：故障相的电压值，应小于正常电压57V，一般取25V。（故障模型为电压恒定时有效）。

4、【开关量】
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开入量端子1、2、3、5、6和7可接入保护的三跳接点或分相跳闸接点，而开入量 端子4和8定义为重合闸动作接点，可接入保护的重合闸动作接点。开关形式可选【常开】或【常闭】。故障1开始时，开出量1闭合。故障1跳闸时，开出量2闭合。保护的重合闸动作时，开出量3闭合。保护永跳（第二次跳闸）时，开出量4闭合。

5、【计算模型】
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1）、电流恒定：通过短路电流来计算短路电压，可通过界面右边各状态的电流、电压的幅值、相位及矢量图来观察。

2）、电压恒定：通过短路电压来计算短路电流，可通过界面右边各状态的电流、电压的幅值、相位及矢量图来观察。

零序系数：根据保护定值输入。KX值一般取0.67。

UX（BY660）可定义为3U0或检同期电压。

[image: image65.png]EREML
AHQ HESNE @hEE® ITAD B
= =] ] p =] aQ e ?
AFSH RESH BESH | RERE SERE SURE 1EE W
e/
w s 124 fo-000

w s 124 f240.000

uc frEs 124 20 000

 [Loo Al /330000

15 [L000 Al f210.000

1c [Lo00 Al f50.000
% [50.000 ¥

TRES | prasty | ot |

oM rcn cos( @)

METE
B
cHE

B

Asp




有些保护的重合闸需要检验同期电压，重合闸才能动作，此时可用UX作为同期电压输入给保护装置。同期电压的幅值和相位可根据保护定值来输入，一般为57.73V或100V。

6、【试验结果】
自动记录保护装置的动作时间及重合闸的动作时间。

7、GPS定时

可使用GPS全球定位时钟，进行定时设定，实现两台测试仪异地进行同步对调试验。

8、接点控制/时间控制

本试验采用时间控制，接点优先的原则，当 现场接点找不到的情况下，可按时间控制来输出各个状态。

注意：故障态时间应设置稍大于保护的动作时间，跳闸后状态时间应设置稍大于保护重合闸的动作时间。各状态的输出进程如下：正常状态 → 故障状态 → 跳闸后状态 → 重合后状态 → 永跳
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9、接线方式--如图所示：
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第十四节  状态系列

[image: image74.png]°lu
"o s
® mo
®oueo
% owg

10
oo O





本程序为多个状态按给定的时间连续输出，从起始态开始到结束态为止，最多可输出20个状态。状态类型可分为：空载、任意；AN、BN、CN；AB、BC、CA；ABN、BCN、CAN和ABC。起始态和结束态固定为空载状态或任意状态，当选择任意状态时，可在右边状态栏里设置各相电流值、电压值及相位。

1、【状态插入】
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程序默认状态只有两个状态，分别为起始态和结束态。中间可插入各种故障态，两个故障态之间最好插入一个空载状态作为过渡状态，该状态的时间应选10秒以上，以使保护整组复归或重合闸充电完毕。各故障态的故障类型、故障阻抗、短路电流、维持时间及开关量等参数可自行选择，两个相邻状态的开入通道不能选同一个，必须错开，以便程序准确记录动作时间。

2、状态编辑

可以删除某个状态，也可以删除所有插入的状态，并可以对插入的状态进行再编辑。

3、【计算模型】
电流恒定或电压恒定，一般为电流恒定模式。

4、【零序系数】：一般取KX=0.67

5、接点【抖动延时】：一般为10--20ms。

6、状态参数查看

界面右侧栏为所选中状态时的电流、电压参数显示图框。任意状态时，用户可修改所有的参数，而其他状态时的参数由程序自动计算好，用户不能修改。

7、接线方式--如图所示：
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第十五节  阻抗相位特性
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本程序用于测试阻抗继电器的相位特性。适用于圆特性、多边形、上抛园、下抛园等特性的阻抗继电器阻抗边界搜索测试。

1、【扫描中心】
在坐标系中移动鼠标，单击左键，可改变扫描中心，用户根据阻抗特性估算扫描中心的位置。

2、【扫描半径】
全程360度扫描，扫描半径的大小决定扫描范围，扫描半径应大于阻抗整定值。

3、【扫描步长】
以阻抗表示，表示从扫描半径的顶端向扫描中心逼近的步长。

4、【扫描范围】
100%表示从扫描半径的顶端一直扫描到扫描中心，50%表示从扫描半径的顶端一直扫描到半径的一半的位置，而不扫到扫描中心，这样可减少测试时间。

5、【故障类型】AN、BN、CN；AB、BC和CA六选一。

6、【短路电流】一般取5A。
7、【正常态时间】：2秒。
8、【故障态时间】：1秒。
9、【零序系数】：0.67。
10、【开关量】：接点1，常开。
11、接线方式
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第十六节   精工电流
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本程序用于测试阻抗继电器的阻抗值与测试电流的关系曲线。我们知道，Z=U/I，给定一组电流，对应于每个电流下测得一个动作电压，从而得出一组电流和一组阻抗，在坐标系中描出动作点。在0.9倍整定阻抗所 对应 的电流为精确工作电流。
1、【正常态时间】：2秒。
2、【故障态时间】：1秒。
3、【起始电流】：0.5A。
4、【终止电流】：8A。
5、【阻抗变化步长】：视精度而定，取1%--10%。
6、【阻抗角】：阻抗继电器的灵敏角，一般为80度。
7、【整定阻抗】：阻抗继电器的阻抗定值。
8、【零序系数】：KX=0.67。
9、【开关量】：选接点1，常开。
10、接线方式：同前一试验。
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第十七节   差动试验
本程序用于试验微机型差动保护装置的比例制动特性和谐波制动特性。BY660是三相电流差动试验。
一、三相差动试验
1、电流定义
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IA为高压侧电流输入，IB为低压侧电流输入，IC可选择等于IA或等于IB，用于施加补偿电流用，至于加到哪一侧补偿，要视变压器的接线方式来决定，后面的接线方式会阐述这个问题。IA和IB的相位差一般为0度或180度。
2、【试验参数】
2.1、【差动电流门槛值】：根据保护 定值输入，一般为1A--2A。
2.2、【差动电流速断值】：根据保护定值输入，一般为8A--10A。
2.3、【比例制动系数】：根据保护定值输入，一般为0.2--0.9。
2.4、【谐波制动系数】：根据保护定值输入，一般为0.1--0.9。
2.5、【拐点定值】：根据保护定值输入，一般为2A--6A。
2.6、【斜率】：即比例制动系数。根据保护定值输入。
2.7、【输出最长时间】：为有电流输出的时间。一般为0.5秒--1秒。
2.8、【输出间断时间】：为无电流输出的时间。一般为0.5秒--1秒。由于微机保护采用突变量启动原理，所以电流输出采用间断式输出方式。
2.9、【计算公式】
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根据保护生产厂家提供的计算公式进行选择，其中，I1（IA）为高压侧电流，I2（IB）为低（中）压侧电流，K1为高压侧平衡系数，K2为低（中）压侧平衡系数。K3为一常数。
3、【试验设备】
3.1、变压器圈数：两绕组或三绕组。
3.2、接线方法：
对于BY660型继保测试仪，必须人工将I1和I2的相位差改为0度或180度。否则，实验结果将出现错误。
3.3、【平衡系数设置】
有三种设置方式：
1、直接设置平衡系数：根据保护定值，直接设置平衡系数。
2、由额定电压和CT变比计算：
以Y/Y/Δ-11接线为例，各侧平衡系数（以K1、K2和K3表示）的计算方法如下：
K1=1/1.732=0.577

K2=U2n*CT2/(1.732*U1n*CT1)

K3=U3n*CT3/(U1n*CT1)

如果将高压侧平衡系数设置为1,其他侧统一归算至高压侧时,计算方法如下:

K1=1

K2=U2n*CT2/(*U1n*CT1)

K3=1.732*U3n*CT3/(U1n*CT1)

3、以额定电流计算平衡系数：
K1=1

K2=Ie1/Ie2

K3=Ie1/Ie3

其中：K1、K2、K3---变压器1、2、3侧平衡系数。
   Ie1、Ie2 、Ie3----变压器1、2、3侧二次额定电流。
 U1n、U2n、U3n----变压器1、2、3侧一次额定电压。
CT1、CT2、CT3----变压器1、2、3侧CT变比值。
差动保护的平衡系数的计算不一而同，试验时请参考各厂家的说明书。
3.4、两侧电流相位
	
	ZDKJ343B(B)

	变压器接线
	I1相位
	I2相位

	Y/Y-12
	    0°
	180°或0°

	Y/Δ-11
	    0°
	180°或0°

	Y/Δ-1
	    0°
	180°或0°
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4、【开关量】
将保护出口接点接测试仪的开入量1通道。一般为常开接点。接点抖动延时为10ms。
5、接线方式
三相比例制动接线：根据接线不同，分六种接线方式，含电流补偿。 
 eq \o\ac(○,1)、Y（Y0）/Y（Y0）接线
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 eq \o\ac(○,2)、Y（Y0）/△-11接线
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 eq \o\ac(○,3)、Y（Y0）/△-1接线
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3）、谐波制动接线
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6、测试项目
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当所有参数都设好后，我们就可以各项试验了。
6.1、【比例制动边界搜索】
点击【添加序列】按钮，弹出对话框：
此对话框用来选择一组制动电流，有【起始 值】和【终止值】，步长的大小决定测量点数的多少。步长一般取2.00A。设好参数后，点击【添加】，即将这组数据添加到测试表格中，再点击【开始】试验即可。
6.2、比例制动定点测试
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将鼠标移到特性曲线的坐标系中，单击鼠标左键，再点击【添加定点】按钮，表示将此点添加到测试表格中，如此重复多次，可添加多个测试点，如图所示。测试点应选择在动作区与不动作区之间，以验证曲线的正确与否。点击【开始试验】即可进行试验。
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6.3、【谐波制动边界搜索】
点击“添加序列”按钮，弹出对话框：此对话框 用来选择一组差动电流，有起始值和终止值，【起 始值】为差动门槛值，【终止值】为差动速断值。步长的大小决定测量点数的多少。【步长】一般取1.00A。设置参数后，点击【添加】，即将这组数据添加到测试表格中，再点击【开始试验】即可。
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、
6.4、谐波制动定点测试
将鼠标移到特性曲线的坐标系中，单击鼠标左键，再点击【添加定点】按钮，表示将此点添加到测试表格中，如此重复多次，可添加多个测试点，如图所示。测试点应选择在动作区与不动作区之间，以验证曲线的正确与否。点击【开始试验】即可进行试验。
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二 、 常见公式及平衡系数的计算
1、北京四方：CST-141B，-200B系列（高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
双绕组，Y/△-11：Id=∣K1*I1+K2*I2∣,Ir=∣K1*I1-K2*I2∣/2

平衡系数：K1=1，K2=KPL

三绕组，Y/Y/△-11：Id=∣K1*I1+K2*I2+K3*I3∣
Ir=MAX（∣K1*I1∣，∣K2*I2∣，∣K3*I3∣）
平衡系数：K1=1，K2=KPM，K3=KPL  （直接设置平衡系数）
KPM，KPL-------分别为中压侧、低压侧平衡系数定值。
2、国电南自：PST-641（双绕组，Y/△-11，高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2∣,Ir=∣K1*I1-K2*I2∣/2

平衡系数：K1=1.732，K2=Ie1/Ie2

Ie1,Ie2-----分别为高压侧、低压侧二次额定电流整定值
3、国电南自：PST-621/622（三绕组，Y/Y/△-11-12，高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2+K3*I3∣
Ir=MAX（∣K1*I1∣，∣K2*I2∣，∣K3*I3∣）
平衡系数：
K1=1.732

K2=1.732*U2n*CT2/（U1n*CT1）
K3=U3n*CT3/（U1n*CT1）
4、国电南自：PST-1200（三绕组，Y/Y/△-11-12，高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2+K3*I3∣
Ir=MAX（∣K1*I1∣，∣K2*I2∣，∣K3*I3∣）
平衡系数：
K1=1

K2=U2n*CT2/（U1n*CT1）, K3=U3n*CT3/（U1n*CT1）
5、深圳南瑞ISA系列：（三绕组，Y/Y/△-11-12，高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2+K3*I3∣
Ir=∣Id -∣K1*I1∣-∣K2*I2∣-∣K3*I3∣∣
平衡系数：
K1=1.732，K2=1.732*d35  ,K3=d36

6、南瑞RCS-9671：（双绕组，Y/△-11，高压侧相位调整）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2∣
Ir=∣K1*I1-K2*I2∣/2

平衡系数：
K1=1 ， K2=U2n*CT2/（U1n*CT1）
7、南瑞RCS-978 ， 985系列：（双绕组，Y/△-11，低压侧相位调整，高压侧零序修正）
比例制动计算公式：
Id=∣K1*I1+K2*I2∣
Ir= MAX（∣K1*I1∣，∣K2*I2∣）
平衡系数：
K1=1 ， K2=U2n*CT2/（U1n*CT1）= Ie1/Ie2
关于平衡系数的说明：
由于测试仪最多只有六相电流输出，所以，作差动试验时，只能通过两侧来做，程序界面上给定的计算公式里的平衡系数只有两个分别为K1和K2，当选择高对低试验时，K2=K3；当选择中对低试验时，K1=K2、K2=K3。试验时，可将三侧的平衡系数同时输入即可，程序自动根据试验类型进行计算。
三、差动试验注意事项
1、平衡系数的设置：如果平衡系数的设置不正确，将使测试出来的曲线与整定曲线出现较大偏差。应根据保护定值，正确选择平衡系数。
2、计算公式的选择：差动电流和制动电流公式选择不正确，将使测试结果与整定值产生较大偏差，甚至完全错误。应根据保护厂家提供的公式正确选择。
3、两侧电流相位的选择：两侧电流相位选择不正确，将使测试结果完全错误。若差流等于两侧电流之和，则两侧电流相位差为180度；若差流等于两侧电流之差，则两侧电流相位差为0度。
4、用三相电流做差动试验时，若未加补偿电流，试验结果也将不正确。由于三相电流只能分相做差动试验，且由于变压器的接线方式的不同，两侧电流将产生一定的相位差，从而保护装置必须在软件上进行相位补偿，这样，当我们做某相差动试验时，别的相的差动会抢先动作，必须在抢动的相别上加一个补偿电流，使得该相差动不能动作，这样，测试结果才能正确。
第十八节   谐波试验
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本程序输出三相电流和三相电压，每相电流和电压可在基波上叠加2—20次谐波，各次谐波的幅值和相位可任意改变，可以用来测试反映谐波成分的各种装置。
1、【开关量选择】
1—8开入量端子，任选一个。开入方式：常开或常闭。
2、【试验方式】：手动或自动。
3、【抖动延时】：10—20ms。
4、【电压步长】：一般为1.00V。
5、【电流步长】：一般为0.50A。
6、【每步时间】：一般为2.00s。
7、【变化参数】：幅值或相位。
8、【变化相别】：UA，UB，UC；IA，IB，IC六选一。
9、【变化谐波】：基波或2—20次谐波。
第十九节   工频变化量
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本程序分别模拟U相、V相、W相单相接地瞬时故障和uv、vw、wu相间瞬时故障。模拟故障电流为固定电流，模拟故障前电压为额定电压57.73V，模拟故障时间一般为100--150ms，单相接地故障时，短路电压V=（1+K）I×ZD+（1－1.05m）×Un。相间短路时故障电压U=2×I×ZD+（1－1.05m）×
[image: image6.wmf]3

Un，式中m为系数，其值分别为0.9和1.2，对于微机保护，当m=0.9时，D++出口（方向元件出口），当m=1.2时，DZ、D++都应出口，DZ为突变量距离出口，DZ先动作，可投入主保护及零序保护，其余保护应退出。

适用于目前国内主要厂家生产的保护装置：国电南自、国电南瑞、许继电气和北京四方。
一、ZD--工频变化量距离保护定值
工频变化量距离保护在m=1.2倍时，应可靠动作。但是在m=0.9倍时，保护装置应可靠不动作。
二、接线方式--如下图：
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第二十节   故障再现


本程序是将Comtrade格式的录波文件读出，在界面上显示变电站名称、模拟量通道数、开关量通道数、各段数据的采样频率及采样点数和总采样点数等信息。用户再自行定义测试仪的电压通道、电流通道对应于录波文件中的相应通道，然后可计算波形并显示在屏幕上，点击【输出】按钮即按显示的波形输出。

1、GPS功能（选配）

可使用GPS全球定位时钟，进行定时设定，实现两台测试仪异地进行同步对调试验。

2、本程序的电压、电流输出：

ZDKJ343B：UA、UB、UC；IA、IB、IC。

663B：Ua、Ub、Uc；Ia、Ib、Ic。
第二十一节  系统振荡


本程序可模拟单机无穷大系统的振荡过程，并可在振荡中加入故障，以测试保护装置能否正确动作。用户输入【振荡周期】一般为0.2s，【振荡持续时间】为3秒，输出电压、电流都在第一路：UA、UB、UC；IA、IB和IC。
1、振荡、无故障时
试验过程是：正常态→振荡态→返回

2、振荡、有故障时
试验过程是：正常态→振荡态→故障态→返回。

试验结果可测试振荡态时的动作时间，及故障时保护的动作时间。

3、振荡模型

                          M                     N

      EM                                                            EN

                   ZM               ZL              ZN

                         保护安装处

EM=57.735∠0º    EN=57.735∠δ    

振荡起始角=δ1=θ1*π/180      振荡终止角=δ2=θ2*π/180

Z11=ZM+ZL+ZN       ZM=|ZM|∠90º   ZL=|ZL|∠90º    ZN=|ZN|∠90º

Iz=2*57.735/Z11    K=ZM/Z11       f1=50.000Hz     f2=1/Tz  

ф1=240º=240*π/180=4*π/3    ф2=120º=120*π/180=2*π/3  

1）、旋转振荡（由DSP计算波形）
振荡周期（S）=Tz     f1=50.000Hz ，  f2=1/Tz
UA=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t)*√1-4*K*(1-K)*Sin²(π*f2*t+δ1/2)

UB=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t+ф1)*√1-4*K*(1-K)*Sin²(π*f2*t+δ1/2)

UC=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t+ф2)*√1-4*K*(1-K)*Sin²(π*f2*t+δ1/2)

IA=Iz*√2*Sin(π*f2*t+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+0)

IB=Iz*√2*Sin(π*f2*t+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+ф1)

IC=Iz*√2*Sin(π*f2*t+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+ф2)
2）、摇摆振荡（由DSP计算波形）
UA=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t)

*√1-4*K*(1-K)*Sin²((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)

UB=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t+ф1)

*√1-4*K*(1-K)*Sin²((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)

UC=57.735*√2*Sin(2*π*f1*t+ф2)

*√1-4*K*(1-K)*Sin²((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)     

IA=Iz*√2*Sin((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+0)

IB=Iz*√2*Sin((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+ф1)

IC=Iz*√2*Sin((δ2-δ1)/2*|Sin(π*f2*t)|+δ1/2)*Sin(2*π*f1*t+ф2)
第二十二节    计量仪表

本程序用于检测单相或三相电能表的有功、无功及功率因数。将电流参数和电压参数分别添加到表中相应的栏目，然后点击【开始试验】，将所测得表的读数与界面显示的数据进行对比，测试是否一致。

第二十三节   备自投试验
采用【状态序列】程序来进行备自投试验。起始状态为有电压、有电流，故障状态为无电流、无电压。
一、备自投的接线类型与备用方式
1）、接线类型1

 
明备用                         暗备用
1）、接线类型2


        明备用                         暗备用
二、故障种类
1）、线路1失电
2）、线路2失电
3）、DL11开关偷跳
4）、DL21开关偷跳
5）、DL131开关偷跳
6）、DL231开关偷跳
7）、1#主变故障
8）、2#主变故障
9）、DL11开关手跳
10）、DL21开关手跳
11）、DL131开关手跳
12）、DL231开关手跳
说明：
1、主变故障情况下，有些时候是不允许备自投动作的，否则可能造成事故，这时可通过测试仪输出一个开出量，接入备自投，作为备自投的闭锁信号。
2、有时检修、试验时，通过手跳开关，将电源切除，这时也不允许备自投动作，这时可通过测试仪输出一个开出量，接入备自投，作为备自投的闭锁信号。
三、电流、电压的接线
做备自投试验，接线比较复杂，不同的接线类型，备用方式以及事故原因，都可能造成试验接线的不同。下面介绍的方法仅供参考，使用者可根据现场情况灵活应用。
1、电流的接入（两主变低压侧各加一个电流）
电流接入的作用：
1）、投前要判断被跳开的一侧变压器支路无电流，才能合上备用开关。
2）、暗备用方式下，备用开关合闸后，因所带负荷超出变压器的允许最大负荷，要求甩负荷，一般通过判断自投后的电流是否超过整定的过流动作值来确定变压器是否超载。
3）、开关合闸于故障母线，导致自投后电 流非常大，以模拟后加速动作情况。
电流的接线比较简单，如图所示：
2、电压的接入
备自投的电压接线比较复杂，最多须接入8个电压，有些电压可采用线电压接入，可减少测试仪的电压通道数。测试仪的电压通道数一般为4—6个。
1）、ZDKJ343B（四路电压，三路电流）
接线如图所示：
测试仪的输出电压设定如下：UA=100V，0°；UB=100V，60°，则UAB=100V，-60°。由于测试仪的输出电压UA和UB分别加在备自投的UA和UC上，则备自投侧的电压为：
UAB=100V，0°

UBC=-UB=100V，-120°，
UCA=-UAB=100V，120°。
同样，UC、UX和UN可分别接入另一组母线电压上。
四、参数的设置
1、主接线1：
1）、工作原理：
故障前：1#母线和2#母线有流、有压。
故障态：DL11跳开，1#母线无流、无压，2#母线有流、有压。
备自投动作：当备自投判断1#母线无流、无压时，备自投动作，DL131断开，DL100合上。
备自投动作后：1#母线有压、1#主变无流，2#母线有压、2#主变电流增大。各状态电流、电压设置如下：

故障前               故障中             自投后
2）、试验接线--如图所示：

2、主接线2：
1）、工作原理：
故障前：1#母线有流、有压，2#母线有 压、2#主变无流。
故障态：DL11跳开，1#母线、2#母线 

无压，1#主变、2#主变无流。
备自投动作：当备自投判断1#母线无流、无压时，备自投动作，DL131断开，DL231合上。
备自投动作后：1#母线有压，1#主变无流，2#母线有压、2#主变有电流。各状态电流、电压设置如下：

故障前               故障中             自投后
2）、试验接线：同前
3、主接线3：
1）、工作原理：
故障前：1#母线、2#母线有压，1#主变 有流、2#主变有流。
故障态：DL11跳开，1#母线无压、1#主变无流，2#主变有流，2#母线有压。
备自投动作：当备自投判断1#母线无流、无压时，备自投动作，DL30合上。
备自投动作后：恢复为故障前状态。各状态电流、电压设置如下

故障前               故障中             自投后
2）、试验接线：同前
4、主接线4：
1）、工作原理：
故障前：1#母线、2#母线有压，1# 主变有流、2#主变有流。
故障态：DL11跳开，1#母线、2#母线无压，1#主变、2#主变无流。
备自投动作：当备自投判断1#母无流、无压时，备自投动作，DL21合上。
备自投动作后：恢复为故障前状态。

故障前               故障中             自投后
2）、试验接线：同前
五、试验总结
1、根据图纸及现场情况，确认系统主接线方式。
2、根据主接线方式和备自投装置的使用说明，了解备自投装置的动作逻辑关系，以便进行各状态参数的设置。
3、设置各状态的电流和电压参数，选择相应的开入量和开出量。根据自投装置的动作时间，设置各状态的维持时间。
4、如备自投装置已投入运行的，且各开关也已投入运行，则测试仪的开出量可不接。如备自投装置没有投入运行的，且各开关也没投入运行，则须将测试仪的开出量接入备自投装置相应的开入量，或人为短接备自投装置的某些开入量，以便掌握备自投装置各开关的分合情况，以便装置发出自投指令。
新手指南

附录A   驱动安装说明

1) 插上硬件，系统会自动弹出安装向导，选择【否，暂时不】，点【下一步】。
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2) 选择【从列表或指定位置安装】，点【下一步】。
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3) 选择【在搜索中包括这个位置】，在【浏览】中选择光盘中的【..\DRIVER】目录。点【下一步】。
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4) 在弹出的如下对话框中选择【仍然继续】。
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5) 安装自动完成。
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说明：在驱动安装完成后，在屏幕的右下角会出现一个ＵＳＢ标志
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点击这个ＵＳＢ标志会显示【安全删除　USB drvier for DSP】菜单。一般情况下不要删除该设备，否则，测试仪无法与上位机通讯。如没有ＵＳＢ标志，则需重插ＵＳＢ（在工控机中需扳下ＵＳＢ切换开关，然后再扳上）或重启微机继电保护测试仪设备。
附录B   USB通信常见故障排除

本机采用高速USB2.0协议进行试验通信，进行试验前必须确认USB连接正常。如试验软件界面的状态栏始终显示【设备未连接】，可按如下步骤排除故障：
1）确认仪器面板上的USB控制开关选择是否正确。
    USB控制开关选择是根据试验方式的不同而选择，如果试验是连接内置工控机做试验，则将USB控制开关选择“工控机”端；如果是连接外接电脑做试验，请选择“PC”端。
    注意连接外接电脑时，请确认外接电脑是否安装了驱动，详细说明见附录A。
    再检查试验软件界面的状态栏显示，如果还是显示【设备未连接】，则进入下一步。
2）尝试按下仪器面板上的【复位】按钮。
    等待5秒，检查试验软件界面的状态栏显示，如果还是显示【设备未连接】，则进入下一步。
3）正常关闭系统，并关闭电源，等待几分钟再开机。
    如以上方法还未能解决问题，请联系本公司售后服务部，我们的技术人员将指导您进行详细的操作。感谢支持！
� EMBED Word.Picture.8  ���





 保护装置





保护装置





保护装置





� EMBED Word.Picture.8  ���





保护装置





保护装置





保护装置





保护装置





保护装置














宝应苏旭电气设备厂
PAGE  
宝应苏旭电气设备厂

_1237379820.doc
[image: image1.png]AHQ HHSBE WhEE® I AD

HHAEE
(=)

v iR
v B

W Cia

v astidl
W ctdidl

W cateidl

=

o

AFSH FESH RESH

p =] aQ a8
RERE SERE  SURE S W

| omwEm | wemA
| wmwE | FxE
cE8  CEAR
cE8  CEAR
cE8  CEM
& EA @
& EA @
& EA @
& EA @

# B

| HaER

a.Tooxzl
0.8s0x21
1100x21
1osoxz1
0.m0xzz
0.80x22
1100x22
1osoxz2
0.m00xz3
0.850%23
1100x23
1os0xz3

EEEEREEEEEEERER

B R

.10
0.3
1100
1050
1ao0
1500
2.200
2100
2100
2,850
3.300
1m0

BT

FAR
e acfe s afe e aufr

 Flidk e








_1238056379.doc
[image: image1.png]EIEE
)








_1114778110.unknown

